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Mesaje care privesc buna functionare a echipamentului, al caror
continut trebuie citit cu atentie si respectat intocmai.



1. INTRODUCERE

Sistemul de securitatg localizare pentru vehicule (SSLV) este un sistem
de management al flotei si antifurt petfenat care prin Tmbinarea
tehnologiilor GPSsi GSM/GPRS permite detectarea, localizagetansmisia
informatiilor si alarmelor detectate de senzoriildebordul vehiculelor are
dispeceratul unei firme de monitorizare a flotésail de securitatg optional
prin SMS atre telefonul mobil al proprietarului. Tn plus segte monitoriza
traseul de deplasare al vehiculului .

De asemenea echipamentul permite stabilirea umeixdoni vocale de tip
-hands free”"cu numere de telefon prestabilite.

Tehnologiile moderne incorporate permit:

= realizarea unui consum de energieizet Tn condiile pastrarii
legaturii de comunicge cu dispeceratul;

= stocarea evenimentelor memorate in lipsaicgicsurse de energie;

= folosirea in regim de fleet management cu costericdmunicge
reduse.

2. CARACTERISTICI

Constructiv se prezint ca un echipament monobloc cu
dimensiuni reduse care Tnglob&azmitoarele elemente:

- receptor GPS;

- modem GSM/GPRS;

- microcontroller cu memorie Flash, SRAMEEPROM;

- memorie nevolatila pentru stocarea a 1024 evertgnen

- lintrare digitala dedicata pentru a sesiza poaninetorului;

- 6 intrari universale configurabile analog/digisalu numarator de
impulsuri;

- 1 iesire comandata pentru legare la masa;

- 1intrare pentru cheie autentificare sofer;

- 1intrare pentru cuplare senzor de temperatura;

- interfata CAN-FMS pentru cuplare cu calculatorulbaded;

- interfata audio pentru cuplare casca si microfaangs free”;



2 porturi seriale externe RS232;
antene GPS si GSM interne
baterie Li-lon incorporata.

< EchipamentL K are incorporate antenerpe@SM si
- GPS.
~ ~ . Accesoriile livrate impreuna cu echipamentul swoptional antena
. GPS activa, optional antena GSM, conecticaablurile necesare

~= montirii pe vehicul.

2.1 Caracteristici functionale
Echipamentu K are urmatoarele caractefifiinctionale:

a) Supravegheaza intrarea legata la contactul dengashmotorului

(In1), trecerea intrarii in stare inactiva sau\etiace ce a
sa treaca intr-una din cele doua stari: ,NaFhsau ,Sleep”.

b) Supravegheaza starea intrarilor digitale si geama evenimente de
modificare a acestora. Pe o intrare digitala ségpoanecta si un
buton de Panica, astfel evenimentul de modificastaai respectivei
intrari va deveni eveniment de Panica. Similansiazul diversilor
senzori cu contact.

c) Masoara tensiunea aplicata pe intrarile analogjigenereaza
evenimente de depasire de nivel.

d) Supravegheaza starea iesirii digitale si genareseniment de
modificare a starii iesirii.

e) Supravegheaza tensiunea bateriei iar la scadeesteia sub nivelul
prestabilit genereaza eveniment de modificare &taterie vehicul.

f) In curs de implementare: identificarea identitatiferului prin citirea

cheii Dallas a acestuia si generarea evenimendelaiutentificare
sofer. In memoria echipamentului se va putea candig lista cu
pana la 30 de identificatori de chei Dallas asecsafferilor. Astfel se
va putea conditiona permisiunea pornirii motoruleiprezenta cheii
in lista.



)}
h)

)

k)

p)

Evenimentele generate sunt memorate in memovielat#a,
capacitatea memoriei este de 1024 evenimente.

Evenimentele sunt insotite de urmatoarele inforimaizitionare
geografica, viteza, directie de deplasare, mardinge starea
receptorului si antenei GPS, starea intrarilortdigi (starea de
autentificare a soferului cu cheie Dallas - in cabg valorile tensiunii
pe intrarile analogice, consumul de combustibiiatia motorului,
temperatura mediului si infirmatiile preluate dectédculatorul de bord
prin magistrala CAN.

Transferul evenimentelor din memorie catre puhdeudispecerizare
se face in timp real prin canal GSM/GPRS.

Canalul de comunicatie GPS/GPRS este mentingingattin starea
.Normal”, adica atunci cand motorul este pornitstarea ,Sleep”
canalul de comunictie GPRS se deschide la aparita evenimente
sau la o comanda primita de echipament prin SMS.

Pe durata starii de ,Sleep” cand comunicatia GSRRS este
dezactivata echipamentul ramane conectat prin SgiSumul
consumul de energie fiind foarte redus, ceea amipesupravegherea
vehiculelor cu perioade lungi de stationare fafinecesata o
reincarcate a bateriei.

Cand reteaua GSM/GPRS nu este disponibila, eemtiste
acumulate in memorie raman stocate pana la resggbdomunicatiei,
cand sunt transmite automat la punctul de dispesei
Evenimentele specifice modificarii intrarilor d&e si achizitiilor
periodice pot fi transmise si prin SMS catre tneinere de telefon
mobil.

Permite realizarea unei conexiuni vocale prinaea a doua numere
de telefon fix sau mobil, numere de telefon stabibirin configurare.
Poate raspunde unui apel vocal initiat de la ugfdel fix sau mobil.
Poate primi comenzi de la distanta prin GSM/GRR&uU SMS
pentru comutarea iesirii digitale in stare activadtiva. Un releu legat
la acea intrare poate fi folosit pentru a condei@ornirea motorului
vehicolului.

Poate primi de la distanta prin GSM/GPRS si/sau $bt8anda de
interogare. Dupa primirea acestei come A
achizitioneaza pozitia geografica, datele curelgérgrarilor si
diversilor senzori conectati si si transmite unréweent de raport de
interogare prin GSM/GPRS si/sau SMS.



) Comunicatia intre echipament 2K si punhcte

y

dispecerizare este criptata conform standarduli$.DE

La intreruperea alimentarii de la bateria vehiaalaiste generat un
eveniment de modificare stare baterie vehicul, eate transmis prin
GSM/GPRS si/sau SMS; echipamer \CK treee
alimentare de la bateria Li-lon interna. Aceastizii@ asigura o
autonomie in starea ,Sleep” de aproximativ 4 zile.

2.2 Caracteristici electricesi constructive

Intr ari

- numar: 9

- 1 intrare digitala dedicata a sesiza pornirea
motorului

- 6 intrari universale configurabile
analog/digital sau numarator de impulsuri
astfel: 2 numai digitale, 2 digitale/analogice|si
2 digitale/numarator de impulsuri

- 1 intrare rezervata pentru cheie Dallas
autentificare sofer — implementare in curang

- 1 intrare pentru cuplare senzor de temperatura

- tensiune maxima: 35Vcc

- _curent intrare: maxim 1mA

lesiri digitale - numar: 1

- tip: open colector cu legare la masa
- curent maxim: 1A (L/R = 0)
- tensiune: 50V

Interfata CAN - protocoale: FMS, J1939

- viteza 150Kb/s




Interfata audio

intrari simetrice pentru microfon

iesiri simetrice pentru casti sau amplificxatg
de putere

iesire buzzer pentru sonerie

=

Porturi seriale
externe

numar: 2

tip: RS232

destinatie: 1 configurare locala parametrii,
terminal de date sau senzori suplimentari

L

Receptor GPS

20 canale urmarire

banda: L1

tip procesare: C/A code

acuratete: 10m CEP

timpul de achizitie: start fierbinte<1s, start
cald<38s, start rece<42s

protectie la semnal reflectat

alimentare si monitorizare antena activa (m
50mA)

protocoale: NMES, SiRF bibary, RTCM SC}

104
tensiune alimentare: 3,3 Vcc

Modem GSM

triband: 800/1800/1900 MHz

GPRS multislot clasa 10

Statie mobila GPRS clasa B

Transfer date: GPRS max 85,6Kb/s, CSD
14,4Kb/s, scheme codare: CS 1,2,3,4,SMS|
text si PDU

Voce: 2 interfete audio, tricodec, maini
libere(,hands free”), suprimare ecou
protocoale interne: PPP, TCP/IP

interfata incarcare baterie Li-lon

tensiune alimentare: 3,4-4,5V

Interfata
antena GPS

conector SMA
alimentare antena GPS: 3,3v/max50mA

amplificare antenz 20dB
coeficient zgomot< 1,5dB

Interfata
antena GPS
externa

conector SMA




Alimentare

- tensiune: 9 35Vcc
- curent mediu absorbit:
-10+ 2 mA (in stare “Motor oprit”)
-55+ 2 mA (in stare “Motor pornit”)
alimentare rezerva: baterie Li-lon polimer
tensiune: 3,7V, capacitate 1350mAh.

Temperaturi - functionare: -26- +75°C
- stocare: -43- +80°C

Dimensiuni - 125x100x30 mm

Masa - 200g

Grad de - IP54 carcasa tip 2

protectie

2.3 Conectorii de interfetare

Conectorii de interfatare sunt dispsi pe panoul din spate al echipamentului

si au urnitoarele denumiri:

2.3.1 MAIN

= Dispunere pinisi semnificatie pentru conectorul “MAIN”

214|6]| 8| 10| 12| 14 14 18
113|579 11| 13 1§ 17
Nr [ Denumire Semnificatie




1 | Intrare 1 Intrare dedicata, prezenta pornire
motor. Se conecteaza la cheie contgct.

2 | Intrare 2 Senzor analogic sau digital

3 | Intrare 3 Senzor; buton de panica; analogic|sau
digital

4 | Intrare 4 Senzor; se pot monta senzori pe [usi;
analogic sau digital

5 | Intrare 5 Senzor; analogic sau digital

6 | Intrare 6 Intrare digital/numarator

7 Masa Masa

8 | lesire Se poate conecta un releu carg sa
blocheze pornirea.

9 Masa Masa

10 | Alimentare Alimentare cu energie electrica

11 [ Masa Masa

12 | lesire casca lesire casca dispozitiv ,hands free].

13 [ Masa Masa

14 | Intrare Intrare microfon dispozitiv ,hands

microfon free”.

15 | TX Tx RS232

16 | Rx Rx RS232

17 | lesire buzzer lesire buzzer

18 | lesire buzzer lesire buzzer

2.3.2 EXTENDED

Figura 1: Fungii asociate conectorului “MAIN”

Dispunere pini si semnificatie pentru conectorul “EXTENDED”

2 |4 ]6 8] 10] 12
113|517 9 11

Nr. | Denumire | Semnificatie

pin

1 CANH CANH pe bus-ul CAN




2 CANL CANL pe bus-ul CAN

3 Masa Masa

4 DATA DATA pentru cititorul Dallas

5 TX TX pentru conexiunea RS232

6 Rx Rx pentru conexiunea RS232

7 Masa Masa

8 Intrare?7 Intrare digitata/numarator (optional)
9 DATAO DATAO pentru dispozitive Wiegand
10 | DATA1L DATAL pentru dispozitive Wiegand
11 | Masa Masa

12 | +V Alimentare pentru dispozitive Wiegand

Figura 2: Fungii asociate conectorului “EXTENDED”

Functii asociate:

= Interfaa seriala RS232 de pe conectorul ,MAIN" se Eggin cablul de
configurare la unul din porturile seriale ale P@Qiutare are instalat
programul de configurarg upgrade firmware.

= Interfata seriala RS232 de pe conectorul ,EXTENDHFiDate fi folosita
pentru conectarea alotr tipuri de senzori.



2.4 Panoul Frontal

Pe panoul frontal sunt dispuse 5 Led-uri pentrgmiisticarea furnionarii
echipamentulugi un push-buton PB. In mod normal aceste Led-unt stinse
iar semnaliZrile luminoase apar numai cand se afRB.

Figura 3: Dispunere Led-uri pe panoul frontal



Semnificaia acestora este descrisa in tabelul de mai jos:

Nr. crt.Denumire LED

Semnificatie semnalizare

1.TX — Transmisie
evenimente

aprins— unul sau mai multe eveniments
au fost transmise prin canal GPRi&e
serverul din dispecerat.

stins— evenimentul sau evenimentele &
fost confirmate de serverul din dispece
sau canalul GPRS este inchis.

rat

2.COM — Comunicatie

stinspe o perioada mai mare de 5s —
modem GSM/GPRS oprit

aprins intermitent cu durata pentru
aprins mult mai mica decét pentru stins
— modem GSM/GPRS in regim de
consum redus.

aprins intermitent (0.5Hz) cu durate
egale pentru aprins/stins modem
GSM/GPRS in regim de comanda.
aprins continuu- conexiune date GPRS
realizata.

3.BUF — Bufer

aprins— unul sau mai multe eveniments
sunt acumulate in buferasteapti sa fie
transmise.

stins— buferul este gol.

4.GPS - receptor GPS

stins— receptorul GPS nu este pornit
aprins intermitent cu frecventa de 0.5H
— receptor GPS alimentat dar Tn curs d
initializare.

aprins intermitent cu frecventa de 1Hz
receptor GPS pornit dar pgai calculata
este invalida.

aprins continuu- receptor GPS pornit
pozitie calculata valida.

N




5.STAT — Modem - aprins continuu sau stins mai mult de 5s
— modem neinregistrat in retea.

- aprins in pulsuri rare odatd la cateva
secunde — modem inregistrat in retea

- aprins intermitent cu frecventa de
aproximativ 2Hz — se receptioneaza
SMS.

Figura 4: Semnificatia Led-urilor dispuse pe panoul frontal

3. CONFIGURARE

Configurarea echipamentului se poate face local folosind software-ul de
configurare sau remote prin GSM/GPRS de la punctul de dispecerizare si/sau
prin SMS de la un telefon mobil.

Citirea parametrilor configurati se poate face de asemenea local sau prin
GSM/GPRS si/sau SMS.

Echipamentul suporta upgrade de firmware local prin
software-ul de configurare sau remote din punctul de dispecerizare,
eliminandu-se astfel deplasarea in teren pentru efectuarea acestei operatiuni.

Configurarea locala si upgrade-ul local se realizeaza prin portul serial
extern COM1 care se afla pe conectorul ,,MAIN”.

Comunicatia cu un terminal de date sau cu alte dispozitive (optional) se
realizeasa prin folosirea portului extern COM2 care se afla le conectorul
~EXTENDED”.

Din punct de vedere al receptorului GPS si al transceiverului GSM/GPRS ,
echipamentul SEKA TRACK prezinta urmatoarele configuratii hardware:

% cu antenele GPS si GSM/GPRS incorporate

» cu antenele GPS si GSM/GPRS exterioare

» cu antena GPS incorporata si antena GSM/GPRS exterioara
» cu antena GPS exterioara si antena GSM/GPRS incorporata

R

B3

B3

B3

Configurarea hardware a tipurilor de antene folosite nu se poate face

@de catre utilizatorul final, ci doar de producator. De accea, se
recomanda ca echipamentele sa fie comandate
producatorului cu o configuratie prestabilita.




4. FUNCTIONARE
are definite doua &t de fungionare:Normal si Sleep

4.1 Starea “Normal”

Este starea in ca pornate la prima alimentare. Echipamentul
trece Tn starea “Sleep” din starea “Normal” odataprirea motorului.

= Caracteristici

- canalul de comunigig este in regim activ si transmite datele continuu
catre dispecerat.

- receptorul GPS este activat si periodic achizégma date privind
localizarea geografica, viteza, directie de depiasatimpul.

- genereax si transmite la dispecerat evenimente de modificare
intrarilor.

- prin interfata CAN poate fi supravegheat calcufaltode bord al
vehicolului si extrage parametrii utili pentru mgeaentul de flota: consum
de combustibil, viteza, turatie motor, kilometragal, nivel rezervor, greutate
pe axa.

- se pot configura 10 senzori pentru parametritiqgite CAN, fiecare
putand genera evenimente la depasirea unor prsigilite.

- independent de interfata CAN se poate masuraidunadtorului prin
utilizarea intrarilor de numarare, la depasireayphai de turatie stabilit fiind
generat un eveniment.

- Independent de utilizarea interfetei CAN se poassura consumul de
combustibil prin masurarea duratei sau frecventgiulsurilor generate de
calculatorul de bord.

- In cazul indisponibiliitii canalului de comuniaee GPRS in bufferul
nevolatil pot fi memorate pana la 1000 de evenimerEvenimentele
memorate sunt transmise automat la dispeceratiatdnd se reface canalul
de comunicae.

- legirile 3 si/fsau 4 pentru blocarea motorului trebuigi@tate pentru a
permite pornirea motorului (releele vor fitemate). Acesta se stahite prin
configurare.

- legirile 1 si/sau 2 pentru alimentare senzori sunt dezacti(ggnzorii
nu sunt necesari in acesta stare). Acesta seestalgtin configurare.

- recepioneaa si realizea2 toate tipurile de configéri.



4.2 Starea “Sleep”

Echipamentul trece Tn starea “Sleep” atunci candpseste motorul, respectiv
tensiunea la pinul 1 al conectorului ,MAIN” dispafeste OV — motort oprit).

=  Caracteristici

- echipamentul trece in modul de consum redus.

- Canalul GSM/GPRS este inchis, acesta deschizandaasda aparitia
unor evenimente programate sau interogari de fgedéesat.

- receptorul GPS este oprit.

- echipamentul { ramane conectat prin SM8 c
dispeceratul.

- genereaz si transmite la dispecerat evenimente de modificare
intrarilor.

2 Evenimentele memorate sunt transmise automat lpedisat
> atunci cand se reface canalul de comuria

2  Daca se constata ca pgai curenta se afla in afara perimetrului
- stabilit se genereazun eveniment de alarma senzor antitractare.

4.3 Configurare software echipamer

Exista mai multe grupe de parametrii de configu

Nr. | Tip configurare Mod configurare

crt.

1. Configurare parametri comunta Localsi de la distata prin
GPRS

2. Configurare parametri comuni@ga| De la distama prin SMS

prin SMS

3. Configurare parametri iritri/iesiri Local si de la distata prin

GPRS




4, Configurare parametri futionare Locaki de la distata prin
GPRS
5. Configurare text pentru SMS Localde la distata prin
GPRS
4.3.1 Configurare parametri comunicdie
Nr. | Parametru Explicitare Observatii
crt.
1. APN Nume punct accessir maxim
49 caractere ASCII
Exemplu: internet.vodafone.ro
2. Nume utilizator Sir maxim 29 caractere ASCII
Exemplu: internet.vodafone.ro
3. Parola Sir maxim 29 caractere ASCII
Exemplu: vodafone
4. Port dispecerat Sir maxim 5 caractere ASCII
Exemplu: 11000
5. Port local Sir maxim 5 caractere ASCII Nefolosit
Exemplu: 11100
6. IP dispecerat Sir maxim 15 caractere ASCII
Exemplu: 172.45.37.84
7. Numir telefon Sir maxim 12 caractere ASCII
mobil dispecerat | Exemplu 07xx-557.183
8. Numir telefon Sir maxim 12 caractere ASCII

mobil proprietar

Exemplu: 07xx-557.183

4.3.2 Configurare parametri intriri/ie siri

intrari

Nr. | Parametru Explicitare

crt.

1. Profil Valoare numeric 1 pentru profil P1 @ra
alarnma auto) sau 2 pentru profil P2 (cu alarr
auto).

2. Cod nivel activ la Valoare numeriz binai care defingte

nivelul activ la fiecare intrare.




3. Cod tip intari Valoare numerig binai care defingte tipul
intrarii: digitala sauanalogica.
4, Timp meninere Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 1
5. Timp meninere Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 2
6. Timp meninere Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 3
7. Timp meninere Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 4
8. Timp meninere Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 5
9. Timp meninere Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 6
10. | Timp avertizare Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 6
11. | Timp mefinere Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 7
12. | Timp avertizare Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 7
13. | Timp mefinere Multiplu 50ms, valori numerice: 1 la 20.
Intrare 8
14. | Cod mod activare Valoare numerig binai care defingte modul
lesire 1 in care lgirea 1 alimenteaiz un senzor in
functie de starea echipamentului.
15. | Cod mod activare Valoare numerig binaf care defingte modul
lesire 2 in care lgirea 2 alimenteaiz un senzor in
functie de starea echipamentului.
16. | Cod mod activare Valoare numerig binai care defingte modul
lesire 3 in care lgirea 3 ad@oneaz un releu pentry
blocare motor 1n fune de stareg
echipamentului.
17. | Cod mod activare Valoare numerig binafi care defingte modul
lesire 4 in care lgirea 4 adoneaz un releu pentrd
blocare motor 1n fune de starea
echipamentului.
18. | Latena la armare Valoare numeti@xprima#i in secunde carg

exprima timpul scurs de la intrarea in starea
de armare péncand intdrile pot declaga




| alarme. Exemplu: 15s.

4.3.3 Configurare parametri functionare

Lista parametri functionare

Nr. | Parametru Explicitare

crt.

1. Cod activare/dezactivare | Valoare numerig binai care defingte ce
evenimente transmise prir) evenimente se transmit prin GPRS.
GPRS

2. Cod activare/dezactivare | Valoare numerig binai care defingte ce
evenimente transmise evenimente se transmit proprietarului p
proprietarului prin SMS SMS.

3. Prag viteza pentru Valoare  numerig  exprimai  in
declanare achizie in stare| 1/10 km/h.

“Mers” Valori posibile: 10 la 100.

4, Prag modificare dirg¢ie Valoare numerit exprimali Tn grade.
pentru declagare achizie | Valori posibile: 1 la 180.
in stare “Mers”

5. Prag viteza intrare in Valoare  numerig  exprimai  in
alarma senzor ntare 1/10 km/h.

Valori posibile: 10 la 100.

6. Periodicitate achigie Tn Valoare numerig exprima# in secunde
stare “Mers” Valori posibile: 0 la 3600.

Pentru a se realiza achiai periodi@
valoarea parametrului “Prag distan
pentru declagare achizie” trebuie 4 fie
nula.

7. Prag distaa pentru Valoare numerig exprimai Tn metri.
declagare achizie Valori posibile: 0 la 1000.

Pentru a se realiza achiai la prag de
distana valoarea parametruly
“Periodicitate achizie Tn stare “Mers”
trebuie 4 fie nuk.

8. ID echipament Valoare  numefic unica  pentru
identificarea  echipamentului  ntr-
aplicaie.

Valori posibile: 10000 la 65535.
9. Distana gard Valoare numerig exprimali in metri ce

n



reprezini abaterea maxifin permisi pe
latitudine si longitudine pentru ca
senzorul antitractaréi sw intre Tn alarr
Valori posibile: 0 la 65535.

10. | Prag baterie back up Valoare numeri& asociai tensiunii la
desércat care bateria de back up este desaf.
Valoare recomandat120.
11. | Prag baterie vehicul Valoare numerit asociata tensiunii la

desarcat

care bateria vehiculului este consid&rpt
desdrcat.
Valoare recomandaipentru regea de bord
de 12Vcc: 58.




5. Managementul alimentarii cu energie

Echipamentul se alimenteaza de la reteaua de bord a
vehiculului cu tensiunea nominala de 12Vece sau 24Vce. Echipamentul include
si o sursa de energie de back up alcatuita din 1 baterie de acumulatori tip Li-
Ion de 1350mAh.

Comutarea pe sursa de alimentare de back up se face cand tensiunea la
reteaua de bord scade sub 6Vce. incdrcarea acumulatorilor interni de back up
se face automat din reteaua de bord a vehiculului.

Tensiunile retelei de bord si ale sursei de back-up sunt permanent
monitorizate astfel ca la scdderea sub un prag stabilit prin configurare sunt
generate evenimente care pot fi transmise la dispecerat sau/si la mobilul
proprietarului.

6. Instructiuni de instalare

Pentru instalarea transponderului se urmaresc pasii:

1. Se scoate capacul superior al carcasei ! , se introduce cartela
SIM in conectorul special din interior.

o Cartela SIM trebuie sa indeplineascd urmatoarele conditii: serviciile
| -5 Voce, GPRS, si SMS activate, codul PIN dezactivat, serviciul

Y mesagerie vocali dezactivat, APN-ul trebuie sa fie acelasi cu cel al
dispeceratului.

2. Dupa introducerea cartelei SIM se monteazd capacul superior

Transponderul se va instala intr-o locatie diferita de
cea a alarmei auto §i intr-o zond greu accesibild.



Antena GPS sau echipamentul (in functie de varianta
constructiva) se plaseaza intr-un loc care sa asigure vizibilitatea satelitilor
GPS.

@Nu se monteaza sub ecrane metalice.

. Antena GSM, in functie de varianta de constructie, se plaseaza astfel incat
sa fie cat mai putin ecranatd de caroseria vehiculului.

(3 Daca este de tip baston se mont@&z poziie verticali.
Se conectedzcablul Antenei GPS la conectorul “GPS” de pe pérmtol
spate < (in functie de varianta constia).

Se conectedzcablul Antenei GSM la conectorul “GSM” de pe pahou
frontal - (in functie de barianta consttiva).

Se realizedzconexiunile la conectorii precalilaaccesorii la transponder,
perechi ai conectorilor “MAIN”si “EXTENDED”, avand ca exemplu
schema de conexiune din figura 7.

(O Pentru toate aceste intrdri se poate configura nivelul activ ca fiind

e 0V sau +12/24V.

. Se introduc conectorii precablati in perechile corespunzatoare de pe panoul
din spate al transponderului in ordinea: “MAIN”, “EXTENDED”.

®Instalarea transponderului | se executd numai de
catre personalul autorizat de catre producator.
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